Lunochod, rusky JlyHoxop, bylo oznaceni
sovetskych dalkové ovladanych vozidel, ktera na
pokyny z pozemského ridiciho strediska provadéla
pruzkumnou cinnost meésicniho povrchu. Byla
vyrobena v konstrukénim stredisku OKB
Lavockina, coz je dnesni NPO Lavockina v
Chimkach. Slo o historicky viibec prvni vozidlo,
které kdy jezdilo po povrchu mimozemského
kosmického telesa, ve své dobé se jednalo o zcela
unikatni pocin i priukopnické dilo na poli kosmické
robotiky.

Na Meésic se robot dostaval na pristavaci plosiné
KT o hmotnosti (vCetné paliva) 1880 kilogramu. Ta
méla sklopné sjezdové rampy vepredu i vzadu,
kdyby jedna cesta byla blokovana. Robot nesl ¢tyri
panoramatické kamery a vpredu dvojici kamer
televiznich. Ty vysilaly kazdych dvacet sekund
jeden snimek na Zemi a podle néj robotovi udilela
péticlenna posadka prikazy.

Lunochod byl plivodné vyvijeny pro sovétsky
pilotovany program.

e
Foto:internet, NASA, archiv  Text: Petr'B4fto
Produkce: Klub U Boudi Praha-Kolovraty
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LUNOCHOD

Lunochod 201 Prvni verze Lunochodu byla

vyslana na Mésic 19. 2. 1969, ovSem nosna raketa

kratce po startu explodovala a stroj byl znicen.

Lunochod 1 Prvnina Mésic dopravena verze son-

douLuna 1?7, oznacenajako Lunochod 1, pracovala od
roku 1970, pricemz do 14. 9. 1971 vozidlo urazilo
vzdalenost 10 540 metru a predalo 20 000 snimku a
25 chemickych rozboru. Preckal 11 lunarnich noci,
nez zeslably jeho akumulatory. Ve dvanactém lunar-
nim dnu se nepodarilo navazat s vozidlem spojeni a 4.
10. 1971 ridici stredisko zastavilo pokusy o spojeni.

Lunochod 2 Druhy robot vysazeny sondou Luna

21 (15. 1. 1973) v mésicnim krateru Le Monnier na
zapadnim okraji pohori Montes Taurus pracoval 4,5
meésice, poridil kolem 80 000 snimku a ujel celkem 37
km.

Lunochod 3 Posledni Lunochod se na Mésic

nikdy nedostal a je umistén v Lavockinové muzeu
v Chimki.
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Spirit (oficialne MER-A) byl jednim ze dvou vozitek
mise Mars Exploration Rover americké NASA. Spirit
pristalna Marsu4. 1. 2004. Na povrchu fungoval azdo
roku 22. 3. 2010, kdy vyslal posledni zpravu, nacez
nasledovala marsovska zima. 25. 5. 2011 byly vzdany
posledni pokusy opéet navazat spojenis vozitkem.

Spirit pristal v krateru Gusev asi 10 km od stredu
cilové pristavaci elipsy 14,5718° jizni sirky a
175,4785° vychodni délky. Za prvnich pét let svého
provozu sonda urazila po povrchu Marsu drahu asi

7,5 kilometru.

PIRIT

Kazda sonda se skladala z nékolika hlavnich casti:
Pohyblivy Rover: 185 kg
Plosina pro mekké pristani: 348 kg
Padak a kryt: 209 kg
Tepelny stit: 78 kg
Preletovy meziplanetarnistupen: 193 kg
Pohonné latky: 50 kg

Celkova hmotnost dosahovala 1063 kg.

Rizeni vozitka je zajistovano pomoci operaéniho
systému VxWorks spusteného na pocitacis 20 MHz
radiacnhé zodolnénym procesorem RAD6000
doplnéném 128 MB pameéti DRAM s korekci chyb a
3 MB paméti EEPROM. Datovy disk je tvoren
paméti Flash o kapacité 256 MB.

Mini-TES (at rear)
UHF Antenna (not visible)
Low-Gain Antenna

Panoramic
Cameras v {

Navigation
Cameras

High-Gain Antenna

~~Robotic Arm Instruments (AP
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dvou antén - pevné vsesmerové a otocné vysoko-
ziskové. Vsesmerova anténa umoznuje pomalé dato-
vé prenosy do prijimacich stanic pozemské sité Deep
Space Network (DSN). Rychlost takovéto komunikace
se pohybuje mezi 12 000 az 3 500 bita/s.

Dale je mozné pouzit komunikaci v UKV pasmu se
sondami obihajicimi planetu Mars. Ty pak slouzi jako
retranslacni stanice pro spojeni se Zemi. Diky vyssim
vykonum jejich vysilacu a vétSim anténam je mozné
prendset data z roverl rychlosti, az 128 000 bit/s.
Vyuziti sond rovnéz umoznuje prodlouzit komunikaci
i mimo primou radiovou viditelnost Zeme-Rover.
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Komunikace Roveru se Zemi je zajiStovana pomoci

OPPORTUNITY

Na otoéném stézni jsou umistény:
- panoramaticka kamera (PanCam) pro stereoskopické

snimkovani terénu, obé casti jsou vybaveny kotouci filtru
pro odhad mineralogického slozeni okoli

- miniaturni spektrometr tepelnych emisi (Miniature
Thermal Emission Spectrometer, Mini-TES) zkouma
nerosty pomoci jejich tepelného vyzarovani

Na vyklopném rameni v predni casti jsou umistény:
- Mossbaueruv spektrometr (Mossbauer Spectrometer) pro
hledani sloucenin zeleza ve vzorku

- spektrometr rentgenového a alfa zareni (Alpha Particle X-
ray Spectrometer, APXS)

- mikroskopicky zobrazovac (Microscopic Imager, Ml) pro
detailni snimky hornin

- bruska (Rock Abrasion Tool, RAT) pro ocisténi a obrouseni
zkoumanych kamenu
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MInRs PATHFINDER

Mise skoncila znacnym technickym i védec-

Mars Pathfinder byla planetarni sonda v ramci

programu Discovery vypusténa4.12.1996 agenturou
NASA raketou Delta Il, jen mésic poté co odstartoval
Mars Global Surveyor. 4. 7. 1997 po 7 mesicni cestée

Mars Pathfinder pFistal na Marsu v panvi Ares Vallis, kym uspechem, kdyz se podarilo splnit a pre-

v oblasti zvané Chryse Planitia. krocCit vétSinu puvodnich planu. BEéhem pobytu

Slozené sluneéni panely po dobu cesty ukryvaly na povrchu Marsu sonda odeslala zpét na Zemi

malé vozitko zvané Sojourner, schopné pohybovat se 2,3 Gb informaci vcetne 16500 obrazku porize-

po okoli povrchového modulu a tim rozsifit zkou- nych pristavacim modulem a 550 obrazku

manou oblast. Ackoliv byla proklamovana Zivotnost porizenych vozitkem. Ziskana vedecka data

vozitka pouze tyden a povrchového modulu mésic, umoznila poodhalit, ze se v historii planety

[ ] (W 4 A4

obé casti ji znacné prekonaly 12 krat respektive 3 nachazelo obdobi, ktere bylo teplejsi a vihci nez

krat. Posledni komunikace se sondou Pathfinder pro- je tomu dnes a které umoznilo kratkodobou

béhla27.9.1997 existenci tekuté vody na povrchu.

Pro vyzkum kamenu se pouzival alfa-proto-
novy a rentgenovy spektrometr (Alpha Proton
X-ray Spectrometer - (APXS) ), ktery potreboval
cca 10 hodin pro uplné prozkoumani vzorku.
Spektrometr byl schopen zjistit pritomnost
kromé vodiku vétsiny prvku, pokud jejich kon-
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